Tabena 5.2 Crnenudukanuja npeamera

Ctynujcku nmporpam : XeMHjCKO HHXEHEPCTBO

Ha3us npeqmera: OCHOBH ynpaB/balkha TEXHOJIOIIKHM IMPOLECHMAa

Hacrapnuk: Ukonuh b. Bojana

Cratyc npeamera: O6aBe3aH 3a MOy XEMH]jCKO POLIECHO HHKEHEPCTBO

Bpoj ECIIb: 8

YcaoB: Hema

Insb npeqmeta

VYcBajame 3Hamba O (YHKIHOHHCAKY CJIEMEHTADHUX M CIOXEHHUX JelI0Ba CHUCTEMa ayTOMAaTCKOI YyIpaBibamba,
MO3HABaKEe IHUXOBUX KapaKTEPUCTHKA Y HECTAIIMOHAPHOM PEXHMMY pajia, ca aKLEeHTOM Ha JJMHAMHYKOM IOHAIlamky
o0jekTa ynpaBjbama W peryjaropa, Kao W aHajlM3a W CHUHTe3a KOH(QHrypaluje yIpaBjbamba Ca HEraTHBHOM
MOBPAaTHOM CIIPETrOM (3aTBOPEHO PEryJIalliOHO KOJIO).

Hcxoa npeamera

Ocnoco0sbeHOCT CTYeHTa 3a NPUMEHY 3Hama M3 00JaCTH yNpaBibarkha TEXHOJIOIIKUM IPOLECHMa Y MPAKTHYHUM
cUTyalyjama.

Capnp:xaj npeqmera
Teopujcka nacmasa

OCHOBHE KapaKTEpPHCTHKE yNpaB/bamba MPOLECHUM CHCTEMHMa, EJIEMEHTH cucTeMa ayTOMAaTCKOT YINpaBlbamba,
N360p xoHpUTYpaIyje cucTtema ynpasibama, [JHaMuKa cucremMa y BpeMeHcKkoM 1 JlammracoBoM gomeny, [nHamuka
JEAHOCTaBHUX EJIEMEHTapHHUX CHCTeMa, BpemeHcku om3uBu cuctema, biaok aumjarpamu, CucreMm ymnpaBibama ca
HETaTUBHOM IIOBpAaTHOM cmperoM, JluHammka cucremMa y (QpekBeHTHOM JoMmeHy, JloOujame (peKBeHTHHX
KapaKTepUCTHKa W FHHUXOB TpadUUKd TpHKa3, AHamnm3a CTaOWIHOCTH 3aTBOPEHOT pEryJIallMOHOT Koma, Pyt-
Xypsunos, Hwuxsucror u bomeoB kpurepmjym crabmiaHoctd, OCHOBHE KapaKTEpPHCTHKE METONEe IujarpaMa
MOJIOKaja KOpeHa KapaKTepUCTUYHE jEJAHAUYMHE 3aTBOPEHOT peryjianuoHor kona, CTaTWdyku W JITUHAMHYKA
KpHUTEpHjyMH U300pa perynartopa, [lonemasame napamerapa perysaropa.

Hpakmulma Hacmaea

PemaBame KOHKpETHHX, padyHCKHX IIpo0iieMa KOjH WIYyCTPYjy IIOjeqUHE MeNWHEe TpagiBa W3JIOKEHOT Ha
npenasamwy. [Ipumena MATJIAB-a y cumynanuju u aHaJIM31 CHCTEMa ayTOMATCKOT YIIPaBJhamka.
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Bpoj yacoBa akTHBHe HacTaBe Teopujcka HacTaBa: 3 IpakTuyna HacTaBa: 3

Mertone u3Bohema HacTaBe

Teopujcka HacTaBa M padyHCKe BekOe ce M3BOJIe KOpHUIThEemeM CaBpEeMEHHX METOJa MpEe3eHTaIdje, Y3 aKTUBHO
ydemthe cTyneHara.

Ounena 3Hama (MakcuMaaHH Opoj moena 100)

HOeHa
IIpenucnutHe o6aBe3e 3aBpLIHU HCITUT HOeHa
aKTHBHOCT y TOKY HAacTaBe 10 NHCMEHH MCIIHT -
KOJIOKBHjYMH 60 YCMEHU HCIIUT 30
CEMHHAPCKH pajl -




